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ST 01.02

Nr Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) 45312100-8

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA ODBIORU ROBOT
INSTALACJE SLABOPR ADOWE

1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji stabopradowych.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt.1.1.
ST jest sporzadzona na podstawie projektu wykonawczego instalacji staboprgdowych i opisuje
rozwigzania techniczno materiatowe okreslone w tym projekcie

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjg
Zakres rob6t obejmuje:
» wykonanie instalacji napowietrzania i oddymiania klatki schodowej
« wykonanie instalacji zamknieé drzwi ogniowych

1.4 Zakres robot wedtug Wspoélnego Stownika Zamowien
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, nalezg wedtlug Wspolnego Stownika Zaméwien do grup:
45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

1.5 Okreslenia podstawowe
Wszystkie okreslenia uzywane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami.

2 MATERIALY

2.1 Wymagania ogolne

Wyroby budowlane przeznaczone do zastosowania na budowie powinny by¢ fabrycznie nowe
i posiada¢ wymagane swiadectwa jakosci, swiadectwa dopusczenia, atesty, deklaracje zgodnosci,
certyfikaty, Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jesli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczgce przydatnosci lub jakosci dostarczonych materiatow
nie mogg one byé zastosowane. Stosowanie materiatdw zastepczych wymaga uzyskania zgody
projektanta i inspektora nadzoru. Materiaty zaakceptowane przez inspektora nadzoru nie mogg by¢
zamienione bez jego zgody.

Oddymianie - Do oddymiania stuzg klapy dymowe posiadajgce konieczne certyfikaty
i dopuszczenia do instalowania w systemach oddymiania zgodnie z dokumentacjg projektows.
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Napowietrzanie - Do napowietrzania stuzg istniejgce okna i drzwi zewnetrzne zgodnie
z dokumentacjg projektowg. W przypadku istniejgcych okien nalezy przewidzie¢ ich adaptacje do
montazu napedow otwierajgcych okna.

Automatyuka systemu oddymiania — system sktada sie z central oddymiania, wyposazonych

w moduly, przyciski oddymiania, napeddéw oraz okablowania. Dostawa powinna obejmowaé
aprobaty, DTR, instrukcje montazu.

2.2 Wymagania szczego6towe

2.2.1 Zastosowane materialy

Uwaga: urzgdzenia podane w projekcie stanowig jedynie wskazanie co do parametrow
technicznych ifunkcjonalnosci rozwigzan. Dopuszcza sie zastosowanie urzadzen innych niz
wskazane w projekcie, posiadajgce dopuszczenie do stosowania na rynku polskim pod warunkiem
zachowania parametréw technicznych nie gorszych niz przyjete w projekcie. Zastosowane inne
urzadzenia muszg byé kompatybilne z istniejgcymi w obiekcie. Montaz urzgdzen prowadzi¢
w uzgodnieniu z firmg zajmujgcy sie konserwacjg systemow ppoz w obiekcie. Wykonawca wykona
dokumentacje powykonawczg z uwzglednieniem protokotow wymaganych prob i badan
potwierdzajgcych prawidlowos¢ dziatania urzgdzen.

2.2.2 Sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne
do rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i wlkasciwosé do
robot. Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
wykonawce. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi  gospodarki
materialowej dla przedsiebiorstw wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno-montazowe.
Sposo6b sktadowania materiatéw elektrycznych jak i konserwacja tych materiatdbw powinny byé
dostosowane do rodzaju materiatdw. Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknietych, suchych, przewietrzanych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w pozycji pionowej,
kable w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach.

2.2.3 Wymagania dla materiatéw systemu
Stosowac¢ materiaty i urzadzenia o parametrach wskazanych w Projekcie. Wszystkie materiaty
powinny posiadac¢ aprobate techniczng CNBOP oraz spetnia¢ nastepujgce normy produktowe:
PN-EN 54-2:2002 System sygnalizacji pozarowej Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;.
PN-EN 54-2:2002/A1:2007 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizaciji
pozarowe;.
PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe.
Sygnalizatory akustyczne.
PN-EN 54-3:2003/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe - Sygnalizatory akustyczne .
PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej Czesc¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-4:2001/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe.
PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe
dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzgcego lub jonizacji.
PN-EN 54-7:2004/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujki dymu. Czujki
punktowe dzialajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzgcego lub
jonizaciji.
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PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 10: Czujniki ptomienia. Czujki
punktowe.

PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 10: Czujki ptomienia. Czujki
punktowe.

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe.

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 12: Czujki dymu. Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki swiatta przechodzgcego.

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 17: 1zolatory zwarc.

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 18: Urzgdzenia wejscia/wyjscia.
PN-EN 54-20:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes$¢ 20: Czujki dymu zasysajace.
PN-EN 54-21:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 21: Urzgdzenia do transmisji
sygnatow alarmowych i uszkodzeniowych.

3 SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.01 Wymagania ogélne - pkt. 3,

3.2. Szczegolne wymagania dotyczgce sprzetu

Sprzet powinien odpowiadaé¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci. Uzyty
sprzet powinien zapewni¢ ciggto$¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej wydajnosci dla
umozliwienia wykonania czynnosci podstawowej zgodnie ze Specyfikacja.

4 TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.00.01 Wymagania ogélne - pkt. 4.

4.2. Szczegl6lne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Sprzet
transportowy powinien odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Srodki i urzagdzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie
transportu nalezy zabezpieczyé przemieszczanie przedmiotdbw w sposéb zapobiegajgcy ich
uszkodzenie. Transport kabli i przewodéw nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa
kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz + 4°C, przy czym
wewnetrzna $rednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40- krotna $rednica zewnetrzna kabla,

- bebny z kablami lub przewodami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione
na krawedzi tarcz a tarcze bebndéw powinny byé przymocowane do dna skrzyni samochodu tak,
aby bebny nie mogty sie przetaczad.

28



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLAN YCH
ODDYMIANIE KLATKI SCHODOWEJ W BUDYNKU SAMODZIELNEGO PUBLICZ NEGO ZESPOLU OPIEKI
ZDROWOTNEJ W KO SCIANIE
ST 01.02 INSTALACJE SEABOPR ADOWE (CPV) 45 31 21 00-8

- stawianie bebnéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla lub
przewodu nalezy ukfada¢ poziomo. Zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w
czasie przewozenia bebna z kablami.

- umieszczenie i zdejmowanie bebnéw z kablami i przewodami ze skrzyni samochodu zaleca sie
wykonaé przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie bebnéw z kablami i przewodami ze skrzyni
samochodu oraz zrzucanie kregow kabli i przewodow jest zabronione.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST, przepisami i normami oraz postanowieniami umowy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot.
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne elektryczne.

5.2 Szczegdlne wymagania dotyczgce wykonania instalacji
Montaz systemu oddymiania moze prowadzi¢ wylgcznie autoryzowana ekipa montazowa,
posiadajagca wymagane kwalifikacje i gwarantujgca wilasciwy montaz, a pozniej niezawodne
dziatanie systemu. Jezeli wytyczne zawarte w projekcie, instrukcjach lub DTR elementdéw nie sg
wystarczajgce Wykonawca opracuje szczegdélowa dokumentacje montazu, programowania,
rozruchu (préb) systemu. Wykonawca zapewni koordynacje robét budowlanych, montazowych,
instalacyjnych w zakresie automatycznego zamykania drzwi wydzielajgcych klatki schodowe,

otwierania klap oddymiajgcych, drzwi i okien napowietrzajgcych. Wykonawca zapewni
przeszkolenie dla pracownikéw Zamawiajgcego dotyczagce catosci systemoOw zabezpieczenia
przeciwpozarowego.

5.2.1 Trasowanie instalacji
Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Instalacje uktadac
pod tynkiem.

5.2.2 Przejscia kabli przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia kabli instalacji przez $ciany, stropy itp. (wewnagtrz budynku) muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywa¢ w przepustach
rurowych w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajgcej klasie elementéw budowlanych przez ktére
przechodzg. Przejscia miedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane
w sposOb  szczelny, zapewniajgcy nieprzedostawanie sie wyziewow. Kable instalacji
teletechnicznych przechodzgce przez podiogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna
stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane itp.

Przewody w klasie odpornosci ogniowej PH nalezy prowadzi¢ w taki sposob by zapewnié peing
sprawnos¢ instalacji w warunkach pozaru. Instalacje uktada¢ pod tynkiem lub w przewidzianych dla
tego typu instalacji korytach kablowych spetniajgcych wymagania odpornosci ogniowej. Sposob
uktadania przewodu wraz z jego mocowaniem powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.
Niedozwolone jest umieszczanie instalacji bezpieczenstwa pozarowego w korytach kablowych
z elektryczng instalacjg sitowg. Podtgczenia przewoddéw wykonywaé w puszkach instalacyjnych o
odpornosci ogniowej.
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5.2.3 Montaz centrali i urzgdzen

Zasilanie central nalezy wykonac przewodem o klasie odpornosci ogniowej PH, zgodnie z zapisani
Aprobaty Technicznej wydanej dla urzadzenia, obowigzujgcymi przepisami i wymaganiami
stawianymi instalacjom w obiekcie.

Centrale instalowa¢ na Scianie na wysokosci ustalonej z Inzynierem. Zasilanie centrali 230V, 50Hz
wykona¢ zgodnie z zatgczong instrukcjg okablowania. Potaczenie z centralg wykonac jako
nieroztgczne. Zasilanie rezerwowe stanowi¢ bedzie bateria akumulatorow 2 x 12 V. Zasilanie
awaryjne (akumulatory) nalezy podtgczy¢ po poditgczeniu zasilania sieciowego.

Przewody linii dozorowych i zewnetrznych obwodéw sygnalizacyjnych, wprowadzi¢ do centrali
przez okragty otwor w tylnej Scianie. Przed dotgczeniem przewodoéw, nalezy doktadnie zapozna¢
sie z wyprowadzeniem poszczeg6lnych obwodéw na zaciski tgczéwek wyjsciowych centrali.
Szczegoblng uwage nalezy zwréci¢ na polaryzacje przewodoéw linii dozorowych i petli. Centrale
zaprogramowac¢ zgodnie z projektem z uwzglednieniem numeracji pomieszczen przyjetej przez
Uzytkownika i naniesionej na drzwi do pomieszczen. Wykona¢ testy funkcjonalne sterowan
pozarowych potwierdzajgce prawidtowe dziatanie systemu. Opracowac instrukcje obstugi systemu
i przeszkoli¢ wskazane przez Uzytkownika osoby w zakresie obstugi systemu.

Linie zasilajgce napedy elektryczne w klapach/oknach oddymiajgcych i elementach
napowietrzajgcych nalezy wykonaé przewodem o klasie odpornosci ogniowej PH, zgodnie
z zapisami Aprobaty Technicznej wydanej dla urzadzenia, obowigzujgcymi przepisami
i wymaganiami stawianymi instalacjom w obiekcie.

Linie dozorowe czujek nalezy wykonaé uniepalnionym przewodem przeznaczonym do instalaciji
przeciwpozarowych.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne
Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole jakosci robdt, materiatlow i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét. Wszystkie
badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm lub aprobat technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia. Wykonawca bedzie przekazywaé inspektorowi
nadzoru kopie raportow z wynikami badan (pomiaréw) nie pozniej niz w terminie i w formie
okreslonej w umowie. Badania kontrolne obejmujg caty proces budowy

6.2 Wymagania szczeg6lne

Badanie instalaciji:

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu podlegaja:

- zgodnos¢ wykonania robét z Projektem i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodow,

- rezystancja izolacji kabli i przewodéw,

- rezystancja zyt petli dozorowych,

- rezystancja doziemienia,

- sprawdzenie zgodnos$¢ miejsca montazu i oznakowania ostrzegaczy z planami

- sprawdzenie poprawnosci dzialania ostrzegaczy i raportowania alarmu w centrali

- sprawdzenie poprawnosci dziatania sterowan i nadzoru urzgdzen ochrony przeciwpozarowej
- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzgdzen powiadamiania o alarmie

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z baterii akumulatorow (przez
pomiar prgdu w stanie dozorowania i alarmowania)

- sprawdzenie organizacji alarmowania (prawidtowy dobér czaséw opdznien)
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Z przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacjg
wynikoéw w stosunku do obowigzujgcych przepiséw i norm.

Odbiér korncowy

Do odbioru koncowego wykonanych robét Wykonawca powinien przediozyc:

- aktualng dokumentacje powykonawczg w 3 egz. postaci papierowej oraz w 1 egz. w postaci
elektronicznej w formacie AutoCAD dla rysunkéw oraz MS Word dla opis6w i zestawien,

- protokoly badan i pomiaréw,

- zaswiadczenia o jakosci i dopuszczeniu materiatdw i urzadzen do obrotu,

- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalacji do eksploatacii,

- instrukcje eksploatacji urzgdzen (DTR),

- ksigzke przegladow i konserwaciji (dla instalacji sygnalizacji pozarowej)

- czesci | urzgdzenia zamienne oraz sprzet BHP, ktére zgodnie ze specyfikacja w projekcie
(dokumentacji) miaty by¢ dostarczone przez Wykonawce

- protokoty poswiadczajgce przeszkolenie wyznaczonych przedstawicieli Uzytkownika w zakresie
obstugi przekazywanych instalacji i urzgdzen.

W ramach odbioru robét objetych specyfikacjg nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

- zbada¢ aktualnos¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej,

- dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw wykonanej instalacji w celu sprawdzenia
jakosci robét i zgodnosci z projektem, otrzymang dokumentacjg i przepisami,

- sprawdzi¢ zaswiadczenia o jakosci i dopuszczeniu materiatéw i urzadzen do obrotu,

- sprawdzi¢ i zaakceptowac protokoty badan i pomiaréw pomontazowych,

- sporzgdzi¢ protokot odbioru robot.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01 Wymagania ogdlne — pkt. 7.

7.2. Szczegoblne zasady obmiaru

Obmiar robdét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie postanowieniami umowy, w jednostkach
miary ustalonych w przedmiarze robét.

llos¢ rob6t oblicza sie wedlug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacji
inspektora nadzoru i muszg posiadac¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

8 ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.00.01 Wymagania ogélne — pkt. 8.

8.2. Szczegoblne zasady odbioru robot

Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wtascicieli tych sieci i urzgdzen podziemnych jakie zostaty
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9.

w trakcie rob6t odkryte i zabezpieczone, zgodnie z trescig wtasciwych uzgodnie. Gotowosé danej
czesci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbidér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora. Jakosé¢ i ilos¢ rob6t ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg lub ST i uprzednimi ustaleniami.
Odbiory czesciowe i kohcowy robot

Sposa6b odbioru robo6t budowlanych zgodnie z postanowieniami umowy.

Odbiér koncowy systemu oddymiania dokonuje komisja w sktadzie: inspektor nadzory, kierownik
budowy, szef autoryzowanej ekipy montazowej, projektant. Z préby zostanie sporzgdzony protokét.

Odbioru systemu oddymiania dokonuje sie dwukrotnie po zgtoszeniu robét do odbioru przez
Wykonawce, oraz po zakonczeniu okresu gwarancyjnego. Odbiorowi podlega caly system
zabezpieczenia przeciwpozarowego: system oddymiania, sterowanie otwieraniem i zamykaniem
drzwi, okien i klap dymowych. Wykonawca zapewni szkolenie pracownikéw Zamawiajgcego
w zakresie obslugi systemow, oraz serwis w okresie gwarancji (min. 2 lata). Zasady serwisu
pogwarancyjnego zostang okreslone w oddzielnej umowie. Wyniki odbioréw materiatdw i robét
powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy.

PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne zasady dotyczgce ustalania podstawy

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01 Wymagania ogdine - pkt. 9.

9.2. Szczegolne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajgcym. Cena wykonania
instalacji niskopradowych obejmuje: prace przygotowawcze i trasowanie, zabezpieczenie
miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz zabezpieczen, dostarczenie
i wbudowanie materiatow instalacyjnych, utrzymanie stanowiska pracy i sprzetu w nalezytym
stanie, wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | P RAC

TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych podano w
ST.00.01 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 55022 Kompatyhilnos¢ elektromagnetyczna. Dopuszczalne poziomy i metody zaktocen
radioelektrycznych wytwarzanych przez urzgdzenia informatyczne.

PN-EN 50082-1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogélne dotyczgce odpornosci
na zaburzenia.

PN-EN 50081-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogélno dotyczgce emisyjnosci.
PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cze$¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma
dla grupy wyrob6w: Wymagania dotyczgce odpornosci urzadzen systemow alarmowych
pozarowych, wkamaniowych i osobistych.

PN-E-08350 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
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